ABSTRAK

Dalam era sekarang ini sistem kontrol banyak digunakan, baik di industri maupun di rumah tangga. Untuk menghidupkan dan mematikan pompa di industri maupun di rumah tangga biasanya dilakukan secara manual. Maka dari itu diperlukan sistem kontrol untuk menghidupkan dan mematikan pompa tersebut. 

Pada Tugas Akhir ini dirancang pengaturan ketinggian permukaan air di dalam tangki penampung berbasis mikrokontroller secara otomatis. Sensor yang digunakan adalah sensor air berupa dua buah kabel yang ujungnya berupa logam. Jika ketinggian air dibawah ketinggian minimum maka pompa 1 akan diaktifkan. Jika ketinggian air dibawah ketinggian minimum  selama 5 detik maka  pompa 2 akan diaktifkan. Jika ketinggian air mencapai ketinggian maksimum maka pompa 1 dan 2 akan dimatikan.           
