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ABSTRAK
Karena adanya bahaya – bahaya yang ditimbulkan pada saat proses pengelasan seperti : radiasi ultraviolet, gas dan lelehan logam cair pada pekerja maka sangatlah logis untuk mempertimbangkan robot dalam melakukan proses pengelasan. Akan tetapi robot – robot yang tersedia dipasaran harganya masuh relatif mahal dan belum diproduksi di dalam negeri. Untuk itu perlu dilakukan usaha pengembangan perancangan dan pembuatan robot bantu las dengan kemampuan memadai dengan harga yang relatif murah.

Langkah – langlah yang dilakukan dalam merancang dan membuat robot bantu las ini adalah : survey lapangan, studi literatur, merancang mekanisme gerak, merancang komponen utama, merancang sistem transmisi daya, melakukan proses pembuatan dan perakitan.

Dalam penelitian ini dilakukan perancangan dan pembuatan robot bantu las – 3 derajat kebebasan yang mampu melakukan pengelasan dengan kecepatan 31 ipm atatu 1,31 cm/s. Penggerak robot bantu las ini adalah motor listrik DC dan sistem transmisi yang digunakan adalah rangkaian roda gigi. Material yang digunakan pada konstruksinya adalah baja tahan karat.[image: image1.png]

















































