PAGE  
V-1
 Laporan Tugas Akhir

BAB V

KESIMPULAN DAN SARAN

5.1 Kesimpulan

Dari pembahasan yang telah dilakukan pada bab–bab sebelumnya dapat disimpulkan bahwa segmented conveyor yang telah dibuat dapat berfungsi sesuai tujuan pembuatan. Tujuan pembuatan Segmented Conveyor adalah membuat sistem pengiriman benda dari tiga buah konveyor dan mengkoordinasikan gerak antar konveyor dengan menggunakan mikrokontroller. 

Segmented Conveyor dapat berfungsi dengan baik bila dioperasikan pada ruangan yang tingkat intensitas cahayanya rendah. 

5.2 Saran

Segmented Conveyor yang telah dibuat memiliki beberapa kekurangan sehingga perlu penyempurnaan. Penyempurnaan tersebut meliputi :

1. Jarak sabuk antar konveyor dibuat sedekat mungkin.

2. Memberikan rumah sensor pada sensor.
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